


Kﬁszénjiik, hogy bizalméaval megtisztelte termékiinket,
és a horgaszat élményét a G-Pilot Max segitségével szeretné
még teljesebbé tenni.

Blszkék vagyunk ra, hogy magyar gyartoként olyan terméket
hoztunk létre, amelyet a minGség, a megbizhatosag és
a horgaszok igényei vezérelnek.

Hosszl fejlesztdmunka és rengeteg tesztelés eredményeként
olyan autopilot rendszert alkottunk, amely stabilan mtikodik,
és valodi segitseget nydjt a mindennapi horgaszat soran.

Az autopilot manapséag egyre fontosabb eszk6z a horgaszatban,
mert lehet6vé teszi a pontos etetést, a nagy tavolsagra

valo horgaszatot, és ezaltal ndveli a siker esélyét —
konnyedén, hatékonyan, id6t €s energiat sporolva.

Legyen minden horgaszat élmeny — a G-Pilot Max-szel!
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® Szines kijelz6, amelyen minden
sziikséges informacio megtalalhato:
Jelerésség, GPS miholdak szdma, van-e
kerulGpont es bazispont mentve a kozelben,
Informacios sav az Autopilot mlikodésével
kapcsolatban, a kivalasztott etetGhely és az
attdl vald tavolsag, a hajdé bazisponttdl vald
tavolsaga.

® Hangjelzések:
A taviranyito szabadon valtogathat6
hangprofillal rendelkezik. Minden fontosabb
eseményt beszéddel jelez. A jelz6hang
hangereje valtoztathato, tovabb lehetéségiink
van valasztani Ferfi, Noi hangsav kozul, de
valaszthatunk csipogast is, ha nem szeretnenk
beszédet.

® Taviranyito applikaciok:
A taviranyiton alapesetben az Autopilottal
kapcsolatos funkciok lathatoak, de lehetdséglnk
van valtani a képernyok kozott PAGEUP és
PAGEDOWN gombokkal, igy elérhetd:
mélységmérd szonarkép, 3 féle irdnyitast
segito radar, amellyel konnyen
visszairanyithatjuk a celpontra a hajonkat.
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® 51 db menthetd hely:

Az eszkoz kepes eltarolni 1 db bazispontot, 49 db
etetéhelyet és 1 db kerll6pontot. Bazispontot
minden horgaszhelyen le kell menteni, a hajo
minden esetben ide fog visszatérni. A kerlilépont
minden etet6hely részére kozds, minden pont
ugyan azt a kertlGpontot hasznalja. A helyeket
toroIni nem szlkseges, barmikor felll lehet irni
Oket.

Megnovelt hatotavolsag:

Az eszkoz jelentos hatotavolsaggal rendelkezik,
megfeleld idGjarasi és jo ralatasi viszonyok kozott
akar 1km+ is lehet a hatétavolsag. Igy a jelvesztés
megfeleld hasznalat mellett szinte kizart. Az
Autopilot funkcié alapesetben 2000m-ig
indithato!

Teljes korii Failsafe kezelés:

Manualis iranyitas kozben ha jelvesztes torténik, és a
kapcsolat nem all helyre 20 masodpercen beltl, akkor
a hajo automatikus visszatér a bazispontra. Visszaindulas
el6tt a tartaly kinyitasra kertil, hogy a szereléket mar ne
hozza vissza. Szintén visszatér a hajo Failsafe eseten ha
az Autopilotot CSAK ODA maodban inditottuk. Amennyiben
ODA-VISSZA, vagy ODA-VISSZA KERULOVEL tortént az
inditas az Autopilot nem tér vissza automatikusan a
bazispontra jelvesztés eseten, hanem végigcsinalja a
kiadott programot!
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e Testreszabhato miikodeés:

Az Autopilot miikodése széleskorlien allithato.
Beallithatjuk tobbek kozott hany méterre
a celtol kezdjen lassitani, drités utan hany
masodpercig varakozzon visszaindulas elott,
sebessegek teljes korl testreszabasa,
es meg sok mas.

Akkumulator figyeleés:

A taviranyiton nyomon kovethetjik a hajo
akkumulatoranak toltottségi szintjét. Ehhez
riasztasokat is allithatunk be, hogy meruld
akkumulator esetén id6ben eértesitsen
minket az eszkoz. Ezt a riasztast bizonyos
id6kozonként megismételi.

Egyszerl hasznalat:

Az etetohelyek mentése, az Autopilot ki/be
kapcsolas gombnyomasra torténik. Az
iranyitas 4 fele karkiosztashan hasznalhato,
igy mindenki megtalalja a szamara kedvezot.
Ezt barmikor, akdr menet kozben is
valtoztathatjuk!



AUTOPILOT BEALLITASOK

@%a e " —

| |ToOLS

| ‘ E - 5
Akkumulator AutoPilot i
| besllitasok ELRS beillitas

GPS model locator | Gazkdzép bedllitds Hajé beallitas
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Mélységmérd Specidlis I
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A beallitasokat tartalmazo kepernyot
a SYS gomb megnyomasaval lehet elinditani.
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Bazis tavolsaga
30.0 m

& GPS miiholdak szdma.
&’@ A rendszer altal hasznalt GNSS miholdak szamat
jeloli, a hasznalathoz legalabb 10 db sziikséges.
o Bazispont mentve.
o, Amennyiben piros a szin akkor nincs bazispont
—=  mentve a t6-n, ha z6ld akkor van a kdzelben
bazispont mentve.
Keriildpont mentve.
Q <, Amennyiben piros a szin akkor nincs kertilépont

mentve a to-n, ha zold akkor van a kozelben
kerildpont mentve.

.

Akkumulator fesziiltsége.

Vevé és a taviranyité kozott jelerdsség.

Kivalasztott etetéhely szama.

A hajo és a kivalasztott etetohely kozotti tavolsag.

A haj6 és a bazispont kozotti tavolsag.

@ fw Fo|>

Informacids sav.




NAVIGACIOS RADAR

EtetGhely
1

A navigacios radar képernyd a manualis navigalds kozben nagy segitség,
konnyedén visszavezethetjik a hajonkat a kivalasztott célra, legyen az
akar 700m-re. A bal alsd sarokban lathatjuk a kivalasztott etetd helyet,
a jobb alsd sarokban a ponttdl vald tavolsagot. A kor kozépen lévo
haromszog a hajét szimbolizalja, a piros potty pedig a kivalasztott helyet.
A dolgunk egyszer(, ugy iranyitjuk a hajot, hogy a piros potty feldl,
pont a haromszdggel egy vonalban legyen. Amint a potty a
haromszogre ér a hajot visszairanyitottuk a pontra.

Tavolsag
1650 Om

A tavolsag és az irany
alapjan forduljunk gy,
hogy a piros pétty a

kor teteje felé keriljon.

Etetéhely Tavolsag
1 800.0 m
Amikor a piros potty
fellil, egy vonalban van

a haromszoggel, j6
iranyba haladunk.

iGY MUKODIK:

Etethely Tavolsag |
1 250.0 m

Ahogy kozelediink,

a tavolsag csokken.
Tartsuk az iranyt, hogy
a potty kozépen maradjon
feldl.

\\

Etetohely . Tavolsag
1 0.0m

Amint a potty a
haromszogre ér,
a hajot sikeresen
visszairanyitottuk
a pontra.
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Navigacio Rada
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EtetShely
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Tavolsag

2000.0 m

A navigacios radar képerny6 a manualis navigalas kozben nagy segitség, konnyeden

visszavezethetjilk a hajonkat a kivalasztott célra, legyen az akar 700m-re. A bal alsd
sarokban lathatjuk a kivélasztott etetd helyet, a jobb alsé sarokban a ponttol vald
tavolsagot. A képernydn a fels0 zold sav a partot jeldli, a kék terlilet a vizet. A vizen
lathatd rovid fehér vonalak a mederfenék domborzatat mutatjak. A képernyd aljan

lévo haromszog a hajot szimbolizélja, a piros potty pedig a kivalasztott helyet.
A dolgunk egyszer(, ugy iranyitjuk a hajot, hogy a piros potty feldl, pont a
haromszoggel egy vonalban legyen. Amint a potty a haromszogre ér a hajot

visszairanyitottuk a pontra.

~

iGY MUKODIK:
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ttetﬁhely Tavolsdg |
1 LCR L)
A tavolsag és az irany
alapjan forduljunk tgy,
hogy a potty szembe
legyen a hajoval

(haromszoggel).

1 800.0 m

EtetGhely Tavolsag

Amikor a piros potty
feldl, egy vonalban van
a haromszoggel, jo
iranyba haladunk.

Etetdhely Tavolsag

1 2500m || 1

Ahogy kozelediink,

a potty kozelit a hajohoz.
Tartsuk az iranyt Ugy,
hogy a pdtty a hajoval
szemben maradion.

Etetdhely Tavolsag

Amint a pétty a
haromszogre ér,
a hajot sikeresen
visszairanyitottuk
a pontra.

0._0 m




MELYSEGMERO

EpSE Skalazas: AUTO  Sebesség: Normal

Mélység : 7,6 m - DEMOH

_
A mélységmeérd segitségével képet kaphatunk a mederfenékrdl,
a mélységrdl és torésekrdl, ami hasznos informacid
lehet horgaszat soran.
8 /
PELDAK KULONBOZO MEDERRAJZOKRA
.E"“E Skalazas: AUTO  Sebesség: Mormal m‘f Skalazas: AUTO Sebesség: Normal E"gf Skalazas: AUTO Sebesséq: Normal

e
e

Mélység:4,2 m peMo  Mélység: 6,3 m DEMO

EDGE Al b : ; EDGE 212k = . EDGE : : s
i > Skdlazds: AUTO Sebesség: Normal TX Skdldzas: AUTO Sebesség: Normal = Skéldzds: AUTO Sebesség: Normal

-

Mélység:9,1m DEMO Mélység: 5,0 m pemo | Mélység: 3,6 m DEMO

[ -Q- A mélység 2-10 m kdzdtt mérhets. J




Akkumulator AutoPilot

beallitas basllitasok ELRS beallitas

GPS model locator Gazkozép beallitas Hajé beallitas

Mélysegmeré
beallitasok

Specialis
beallitasok

Visszaallitas

Akkumulator beallitas Az akkumulatorral kapcsolatos beallitasok elérése.

AutoPilot beallitasok Az autopilot miikodésének beallitasai.

Hajé beallitasai A hajo iranyitasaval kapcsolatos beallitasok.
ELRS beallitas Az ELRS kapcsolat beallitasai.
e
GPS model locator A GPS alapii modellkeresé beallitasai.
Gazkozép beallitas A gazkar kozéps6 pozicidjanak beallitasa.
Mélységmeérd beallitasok A mélységmérd szenzor beallitasai.
Specialis beallitasok Tovabbi specialis beallitasi lehetdségek.

Alapértelmezett beallitasok visszaallitasa.




'AKKUMULATOR BEALLITASOK

o ( Akkumulator riasztési Beallitasok

Riasztas Bekapcsolva
Cellaszam

Riasztasi fesziiltség

Offset

Ismétlési id6

Hangtipus

Fesziiltség: N.A.

MENTES

s ot Riasztas = hogy a taviranyité jelezzen alacsony akkumulator
B == fesziiltsegnel akkor allitsuk BEKAPCSOLV. "

— —!—,""'_'_T'_r -

T | allapotra!

Cellaszam = ,; akkumulatorunk akkor itt tudjuk
) beallitani.

; Riasztasi  Bedllithatjuk az a fesziltségi értéket,
fesziiltség =  ami alatt a riasztés megtortenik.

T S
\'. \ : ST # row " , . —“'J
\ OFFSET| Offset = Haa vevo nem po{ptosgn mert a feszul’gvseg’et_'_;__',:._:'_.f; W
O ezzel tudjuk hozzaigazitani a mért fesziiltséget. - - LI
Ha a mért fesziiltség a beallitott ala
_ @ Ismétlési ido = cspkken, akkor ennyi masodpercenként
. ) kiild riasztast a taviranyito.

ey
e Bl A riasztasi hang stilusa. Beallithatjuk
‘ )) angtipus = hogy a riasztast férfi vagy néi hang mondja
s be, illetve hangsav helyett csipogast is
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:ﬁ} Kormany 67 73

"q, Ajté 100 100
Lampa 100 100
Fényszoro 100 100
Kapcsolo 1 100 100
Kapcsolo 2 100 100

Hajo beallitasai .-

Bt "Rik Eiy Csatorna Min. Max. Forditas il RS2 SEN
‘ _f":\'.'_ | . ,

Normal
Forditott
Normal
Normal
Normal

Normal

Az OpenTX rendszerekben a csatorna beallitasok nem
egyszer(ien Kezelhetek. Ennek megkdnnyitésére
létrehoztam a fenti beallitas programot, amivel
felhasznaldbarati megoldassal allithatjuk be a szervok
végallasait, illetve fordithatjuk meg a csatornak iranyat.

A program kiilon kezeli az egyes szervokat, egyertelmien
latszik hogy melyik sor melyik szervdra vonatkozik, igy
konnyedén beallithatjuk a megfelel6 értékeket.

Beallitss utdn a MENTES-re nyomva az értékek
eltarolodnak a Pilothan, és legkdzelebb mar nem

szlikséges ezeket Ujra beallitani.

Sziikség eseten kérjen segitséget hajoépitojetol!

rre r




 Gazkozép beallitas

Gazkozép beallitas

Allitsa a gazkart arra a pontra, ahol a motorvezérléje nem ot
forgatja a motort, tehét az gazkozép allasban van Y e

Eltarolt gazkozép: 1499

Jelenlegi mért gazkozép: 1456 |

Ha beallitotta a gazkozepet nyomja meg a tekerégombot, igy
tarolasra kerill, és az autopilot ezt fogja hasznalni

MENTES

FIGYELEM! Ezt a beallitas csak akkor sziikséges megtenni,
ha a motorvezérldnk nem pontosan a gazkar kozepénélvan |-
kozépen, hanem picit alatta vagy felette. Egyéb esetben
nincs szilkség a beallitasra.

Amennyiben a motorvezérlénk nem pontosan kézépen "
élesedik be, abban az esetben inditsuk el a Gazkozép
beallitds meniit, ahol minddssze annyi dolgunk van,

' ~————— hogy a gazkart pontosan oda allitjuk, ahol a motorvezérlo
' nem forgatja a motort, majd megnyomjuk a tekerégombot.
Ezt kovetoen az autopilot a kivalasztott poziciot fogja
gazkozépnek venni.

Ezt kovetGen az autopilot a kivalasztott poziciot
fogja gazk6zépnek venni.




AutoPﬂot Beallitasok

Lassitd tavolsag
Manual sport sebesség
Manual behuzo sebesség

4l Autopilot alapsebesség
esale il /\utopilot sport sebesség
R A\utopilot behliz6 sebesség

il Autopilot gyorsitas ergssége

Urités utan varakozas ideje

Kormany holtjaték csokkentés

Oda maddban is urités

Iranyitas kiosztas Gaz: Bal - Kormany: Jobb

MENTES

Ebben a menipontban lehetéséglink van az
Autopilot mikodését finomhangolni. Kiilonds
figyelmet kell forditani az Autopilot sebesség
megfeleld megvalasztasara: az Autopilot

sebességeket nem szabad gyorsra alltani, minél

lassabbra allitjuk annal szebben fog menni a
vizen. A kovetkezo oldalakon részletesen
elolvashato, hogy egyes beallitas pontosan
mit is jelent.

Hangok N6i hang

Autopllot beallltasok

>
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Autopllot beallltasok
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Lassno tavolsag
Az Autopilot az itt beallitott tavolsag alatt '
] | 6lkezd lassitani az alapsebességre. Ha ezt till T
«——> / alacsonyra allitjuk az Autopilotnak nem lesz ideje oo
lelassitani, emiatt tulcstszhat a célponton. P
Ajanlott beallitas: 12m
Manual sport sebesseg = ]
Kézi iranyitas esetén az SB kapcsold also
alldsdban (SPORT m6d) a maximélisan elérhetd R
teljesitmény az itt megadott érték. 100% esetén  FS==% =
nincs korlatozva a motor teljesitménye. —
3 D
Manual behuzo sebesseg )
Kézi iranyitas esetén az SB kapcsolo felso T
allasaban (BEHUZO mod) elérheté maximalis g
teljesitményt tudjuk ezzel beallitani. Erdemes olyan |« -
értékre bedllitani, aminél maximalis gézt advais o 7

kényelmesen tudjuk hizni a szereléket.

5 =
L S T -

— )

Fontos tudnivalo

Az SB kapcsold kizépsd allasban (NORMAL mdd)
automatikusan felezi a két sebesség kozotti
teljesitmeényt, igy kozépso allasba kapcsolva
egy koztes maximalis sebesség érheto el.




~ Autopilot beallitisok

—

Autopilot alapsebesség o

Az Autopilot az itt beallitott motorteljesitménnyel

inditja a programot (ez az induldsi sebesség) és

a lassito tavolsagot elérve erre a sebességre fogja
csokkenteni a sebességét mindaddig, amig el nem
éri a célpontot. Ha tul nagyra allitjuk tdlmehet

a célponton, ha tul kicsire akkor erés szembeszél

vagy hullamzas esetén nagyon lassan érheti el

a celt.

Autopilot behiizo sebesség

Az Autopilot felsd SB kapcsoloallds esetén
(BEHUZO mdd) ezzel a sebességgel kozlekedik.
Ajanlott viszonylag lassu haladasra beallitani, igy
er6sen hullamzo vizen is hasznalhato lesz, illetve
a szereléket is kényelmesen tudjuk hdzni
magunk utan.

<60%

Autopilot sport sebesség

Az Autopilot also SB kapcsoldallas esetén
(SPORT mod) ezzel a sebességgel kozlekedik.
JellemzGen akkor érdemes hasznalni, ha az etetés
mar megtortént és a hajo éppen hazafelé tart,
ekkor ugyanis nem jelent gondot ha a hajé nem
pontosan egyenesen jon. Nem érdemes 60%-nal
magasabbra allitani, mert nagy sebesség esetén
a hirtelen iranyvaltasok miatt becikdzhat a hajo!
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Autopilot bedllitisok

Urités utani varakozas ideje
Az Autopilot a célpontrg éfve ODA-VISSZA
vagy ODA-VISSZA KERULOVEL inditasi mod
esetén a célra érkezést kovetden automatikusan
nyitja az etetétartalyt. Ebben a beallitashan
megadhatjuk, hogy visszaindulas el6tt hany
masodpercig varakozzon. Ennyi ideje lesz
lesiillyedni a damilnak, hogy megfordulva

N ne szedjiik véletlenil se fel.
\ — ——r— — p——
’ : (, : ——
' - Kormany holtjatékanak csokkentése
' Bizonyos etetohajok esetén a kormanynak van E‘i,}-'_; h
¥ minimalis holtjatéka, amelynél a szervd megmozdul, 1\3
de a kormanylapat még nem tér ki. Ezeknél a
hajoknal az Autopilot kozlekedése soran az 2
e > figyelhetd meg, hogy nem szépen egyenesen megy |
a célra, hanem nagy ivben "kifli" alakban. Ha ezt .
& noveljiik egy kicsit ez az iv sziintethetd meg. 4
FIGYELEM! Tul magas érték esetén a hajo ¥
- rézni fogja a farat! Ajénlott 5-20 kozotti érték.
. .



~ Autopilot bedllitasok

W O

Oda modban is trités =
tt llithatjuk be, hogy CSAK ODAmédban |2 5
inditas soran ha az etet6hajo eléri a célt 38

akkor automatikusan nyissa-e a tartalyt,
vagy azt nekiink kézzel kelljen kinyitni.

e .-’_-;_I}{,J'\"-_}_. 3 ...I,.- 3*‘1@ . e W
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Iranyitas kiosztas

Lehetdségiink van beallitani, hogy a gazkar és

a kormany melyik oldalon legyen. Gyakorlatilag
mind a négy féle iranykiosztast hasznalhatjuk,
amelyik szamunkra a legjobban kézre esik.
Amennyiben a gazkar a bal oldalt van az etetdhely
valtast a jobb kar fel-le mozgatasaval tudjuk
végezni, ha a gazkar a jobb oldalt van, akkor az
etetbhely valtast a bal kar fel-le mozgatasaval
végezziik!

N atey,

b -

e
Hangok gl
Lehetdséglink van kivalasztani, hogy az eseményeket
(jelvesztés, pont mentések, Autopilot inditasok, stb.)
milyen hangsav mondja be nekiink. Lehetdség van
Férfi s N6i hangsav kivalasztasara. Ha esetleg nem
szeretnénk emberi hangot akkor valaszthatjuk a
“Csak Riasztas" beallitast, ebben az esetben csak
csipogast hallunk, vagy sziikség esetén teljesen
lenémithatjuk a jelzéseket.
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b P ( Engedélyezett GNSS miiholdak  GPS+GLONASS +GALILEO
25 »3,‘ e ,! GPS frissités sebessége 10Hz
e Wl P szabalyzo 1.2

- Specialis | beallltasok

Specialis beallitasok

—a' | szabdlyz6 0.00
fa o ‘ D szabalyzé 0.4

Iranyitas modja Normal
Vonaltartas er6ssége 30
Max. vonalkorrekcio 25
LOS el6renézés 10
LOS min. elérenézés 4
LOS célzaras tav 12

\ MENTES

FIGYELEM! Ez a meniipont nagy mértekben
befolyasolja az Autopilot rendszer mikodését!
Csak akkor nyuljunk bele, ha tisztaban vagyunk
vele hogy mit csinalunk. Ellenkezo esetben az
Autopilot miikodése instabilla valhat!

Ebben a mentipontban a hasznalni kivant GNSS
muholdakat jeldlhetjiik ki, megadhatjuk hogy

a GPS/GLONASS/GALILEO miholdak kozul
melyeket hasznaljuk, azokkal milyen frissitési
sebességen dolgozzunk. Tovabba a hajd
iranyitasaban szerepet vallalo PID szabalyzast
finomhangolhatjuk, és az iranytartas maodjat
allithatjuk at.
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Vonaltartas eréssége o

Azt allitja, mennyire erésen prébaljon visszatérni
a hajo a startpont-célpont kdzotti egyenes vonalra.

——~ Nagyobb értéknél hamarabb és er6sebben javitja
RN h/-\. . r r r r
R az oldaliranyu elsodrodast.
ey i Max vonalkorrekcio
e f((?x_\  Korldtozza, hogy a vonaltartas legfeljebb mekkora 8
Wil I ' iranykorrekciot adhat hozza. Ez akadalyozza meg, |
o LY e * hogy nagy eltérésnél til durvan keresztbe
i forditsa a hajot.

LOS elore nézeés

Megadja, milyen messzire nézzen eldre a hajo
a tervezett Utvonalon. Nagyobb értéknél
nyugodtabban, ivesebben megy; kisebb értéknél

o (e~ —2N
_'.f-'k gyorsabban reagal. =
S @ LOS min. elérenézés
/ ! Alegkisebb engedélyezett el6renézési tavolsag.
ﬁ /' . Cél kozelében sem engedi tul kicsire csokkenni ”
| 7 azeldrenézést, igy nem kezd el idegesen
L " kormanyozni. AT
| =\ LOS celzarasi tav ;
@ Az a cél eldtti tavolsag, ahol a LOS mar fokozatosan
L o ,razar” a végpontra. Segit, hogy a hajé ne menjen el
: & a cél mellett, hanem szépen a célpontra fusson ra. ,,:
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Egyszerii célra tartas

Mindig kozvetleniil a célpont felé
forditja a hajot. Egyszerti, de nagyobb
oldaliranyu elsodrédasnal ,,pipa”
alakd utvonalat okozhat.
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LOS - Line Of Sight iranytartas

Nem kozvetlentl a célra néz, hanem
egy elore szamitott pont felé. Szebb,
simabb ravezetést ad, kevésbé fordul
ra hirtelen a végén.

Cross-track / dtvonaltartd méd |- =,
A startpont és célpont kozotti
egyenes vonalat probalja tartani. PR
Ha a hajo oldalra elsodrddik, o

visszakormanyozza az Utvonalra, 7L
nem csak a vegen korrigal. ("
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Engedélyezett miholdak

Megadhatjuk mely GNSS miiholdakkal kalkulaljon
a rendszer. Minél tobbet allitunk be, annal tobb
miiholdat fog latni az eszkdz. Normal hasznalatra
a GPS+GALILEO bheadllitasa tokéletesen megfelel.
Esetlegesen bekapcsolhatjuk a GLONASS-t is,

de jelenleg pontatlansagot visz a rendszerbe.

g - il I

GPS frissites sebessége

Beallithatjuk, hogy milyen gyorsan frissiiljenek
a GNSS adatok. Minél nagyobbra allitjuk annal
tobb GNSS adattal dolgozik masodpercenként
a rendszer, ez javithat a pontossagon. Erdemes

5Hz vagy 10Hz-re allitani! =

P - aranyos tag
P —> Apillanatnyi irdnyhibéra reagél. Minél nagyobb ~ £=

az eltérés a kivant irany és a hajo haladasi iranya  [==: =

kozott, annal erdsebben kormanyoz. Tul nagy =

érték esetén kacsazhat a hajo, alacsony esetén e

lassan fordul a célra. B

| - integralo tag
A hosszabb ideig fennalld kis hibat javitja. Példaul

ha szél vagy aramlas miatt folyamatosan félrehuz |7 -
a hajo. Tl nagy értéknél konnyen tulkormanyozhat. | = .

AN

D - derivald tag

A hiba valtozasi sebességére reagal. Csillapitja
a hirtelen mozgasokat, segit hogy ne lengjen
tul a hajo.




MELYSEGMERO BEALLITASAI

Mélységmérd beallitasok A

Skalazas Auto

Sebesség Normal
Maod DEMO

MENTES

Az Autopilot rendszer a JSN-SROAT Ultrahangos
tavolsag mérd szenzor modullal kompatibilis.

Az eszkozt a felhasznalonak kiilon kell beszerezni,
az nem része az Autopilot rendszernek.
Beszerzéshen segiteni a hajo épitoje és az
Autopilot gyartaja tud.

Az Ultrahangos tavolsag mérd szenzor beszerelése utan az

s Q Autopilot rendszer képes a mederfenék rajzolatat egy =
7 applikacion kereszttl megjeleniteni. A mikodeésest az alabbi = =
e
£
ey

beéllitasokkal tudjuk mddositani:

Skalazas: A mélységmeérd mérési tartomanyat allithatjuk be.

" Auto esetén a mérendd mélység igazodik a képerny6n
lathatd legnagyobb mért mélységhez. Ezt manualisan
lekorlatozhatjuk megadott mélységre is. Ennél nagyobb -
mért mélységet a képernyd nem fog kirajzolni.

a scrollozas sebességét allithatjuk

SEbesseQ: 3 fokozatban.

rendszer, ez egyfajta bemutaté méd. ELES esetén
a valos mért értékeket rajzolja ki a képernytre, ezért
hasznalat eldtt érdemes ELES-re allitani.

g Mod: DEMO mdd esetén random értékekkel dolgozik a
i

FIGYELEM! Visszaallitas soran a
taviranyitét nem szabad kikapcsolni!




~_ VISSZAALLITAS

Visszaallitas

Jelsz6 megadasa
Allitsd be a 4 szdmjegyet

[ofoo]

tekerd: szam modositas

ENTER: kdvetkez6 RTN: kilép

| J— ] ______..-—--"""_'- - — -~ _-__—:_._—._...". :" :-!.

=
=
F

A Csak indokolt esetben szabad lefuttat

Amennyiben a taviranyito beallitasa olyan mértékben = -
megvaltoztak szandékos, vagy véletlen események 5
hatasara hogy a képerny6rol hidnyoznak informaciok,
elt(int valami, vagy valamilyen funkcié nem mikodik
akkor indokolt lehet a visszaallitas.

A visszaallitas jelszot kér, ami az 1994-es kod.
Ezt kovetden a visszaallitas megtorténik, és minden
eredeti allapotba kertiil vissza.

A FIGYELEM! Visszaallitas soran a
taviranyitot nem szabad kikapcsolni!

\. J
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Autopilot inditasa modban
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Nyomd meg
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Nyomd meg
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Ide tér vissza a hajé
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Autopilot inditasa
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Autopilot program

Nyomja meg

az SE gombot
az autopilot
kikapcsolasahoz

Az autopilot futasa
barmikor megszakithato,
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Az Autopllot mod megszakitasra kerdlt,
lgy a hajo a megszak|tas helyen megall,
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1. BIZTONSAG AZ ELSO

A csalindlo hasznalata el6tt mindig gy6zadjon meg arrdl,
hogy a tertileten nincsenek fiirddzdk, hajok vagy egyéb
akadalyok. A felhasznald teljes feleldsséggel tartozik.
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2. IDOJARASI KORULMENYEK

Ne haszndlja a csalinal6t erds szélben, viharos idében
vagy nagy hullamzas esetén. Az iddjaras jelentdsen
befolyasolhatja a hajd irdnyithatosagat és hatétavolsagat.
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3. AKKUMULATOR ES TOLTES

Csak a gyértd ltal javasolt akkumulatort és tolt6t hasznalja.
Toltés elétt és utan mindig hagyja az akkumulatort
szobahdmérsékletre hiilni. Ne hagyja feliigyelet nélkil toltés kozben.
i)
=4

4. GPS JEL ES HASZNALAT

A stabil GPS kapcsolat érdekében mindig a szabad ég alatt
hasznélja a hajét. Epiiletek, fak vagy dombok arnyékaban
a pontossdg romolhat vagy megszakadhat.
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6. HATOTAVOLSAG
A maximélis hatotavolsag fligg a kbrnyezettdl, iddjarastol

és az akadalyoktdl. Ha a jel megszakad, a hajé automatikusan
visszatér a kiinduldsi pontra.
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7. VISSZATERITESI FUNKCIO

Mindig ellendrizze, hogy elegendd akkumuldtor 4ll rendelkezésre
a biztonsagos visszatéréshez. Az alacsony toltdttség a visszatérés
meghidsuldséhoz vezethet.
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9. HOMERSEKLET

Ne hasznalja vagy tarolja a késziléket extrém hdmérsékleti

kdriilményék kozott (0 °C alatt vagy 40 °C felett).
Ez cstkkentheti az akkumuldtor élettartamat és a kész(ilk teljesitményét.

10. HASZNALATI UTMUTATO

A készlilék hasznalata el6tt olvassa el figyelmesen
a haszndlati itmutatot, és érizze meg késdbbi
hivatkozas céljabol.
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